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Przykład układu sekwencyjnego

Sterowanie zaporą kolejową na przejeździe

Założenia:
- 2 czujniki (a, b) wykrywają przejazd pociągu
- stan czujnika równy logicznej wartości „1” oznacza, że pociąg jest nad czujnikiem
- odległość rozmieszczenia czujników jest większa od najdłuższego składu pociągu
- tor na przejeździe jest pojedynczy przy ruchu pociągów w dwóch kierunkach
- sygnał wyjściowy (Y) układu sterowania o wartości logicznej „1” oznacza 
zamknięcie zapory
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