Sterowniki napiecia
przemiennego
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu R
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu RL
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu RL
Obliczenie wartosci skutecznej napiecia (wyjsciowego)
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu RL
Obliczenie wartosci skutecznej napiecia (wyjsciowego)
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu R i L
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu R i L
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu L
obliczenie wartosci skutecznej pradu
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu L
obliczenie wartosci skutecznej pradu
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu L
obliczenie wartosci skutecznej pradu
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu L
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Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu L
kat wysterowania v, < 90°
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Charakterystyka wartosci skutecznej napiecia wyjsciowego odniesionej do wartosci
maksymalnej w funkcji kata wyzwalania dla obcigzenia RL — ster. jednofazowy



Sterownik jednofazowy z obcigzeniem typu RL
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Charakterystyka kata wytaczenia napiecia wyjsciowego w funkcji kata wyzwalania
i tgp dla obcigzenia RL — ster. jednofazowy
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Jednofazowy sterownik napiecia przemiennego -WZORY
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Schemat trojfazowego sterownika napiecia
przemiennego
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Schematy
roznych struktur
trojfazowego
sterownika napiecia
przemiennego




Przebiegi czasowe
napie¢ i pragdow w
sterowniku
trojfazowym z
przewodem
neutralnym
(zerowym)

(a — c) odbiornik
rezystancyjny
(d —f) odbiornik
indukcyjny




Przebiegi czasowe
napiec i prgdow
oraz diagram
przewodzenia
tyrystorow w
sterowniku
tréjfazowym bez
przewodu
neutralnego
(zerowego)

(a — c) odbiornik
rezystancyjny
(d — e) odbiornik
indukcyjny
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Charakterystyki jednofazowego sterownika pragdu przemiennego
ze sterowaniem integracyjnym
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