Zad. 10-X.

Dla uktadu sterownika impulsowego pradu statego obnizajgcego napiecia, pokazanego na
rysunku 1, z odbiornikiem typu RLE obliczy¢:

a) Maksymalng amplitude pulsacji pragdu odbiornika ( sprawdzi¢ dla wzoru doktadnego i
uproszczonego)

b) Zakres zmian amplitudy pulsacji prgdu odbiornika w przedziale zmian napiecia wyjsciowego
U,=(0,15-0,9) U,

c) Wartosc sity elektromotorycznej E_, przy ktérej zachodzi przewodzenie przerywane dla
wzglednego czasu zatgczenie wynoszgcego A = 0,15

d) Czestotliwos¢ zatgczania (modulacji) tranzystora, dla ktérej przy zakresie zmian napiecia
wyjsciowego z pkt b) pulsacja prgdu wyniesie nie wiecej niz 100 mA.

Dane: U,.=24V,R,=1,5Q,L,=3 mH, f, =2 kHz

Zad.11-X

Dla uktadu i danych z zad. 10-B obliczy¢

a) Indukcyjnos¢ odbiornika L, taka, aby dla czestotliwosci zatgczania tranzystora f, = 15 kHz
uzyskac takg samg maksymalng amplitude pulsacji pragdu odbiornika, jak w pkt.a) zad. 10-B
b) Wartos¢ wzglednego czasu zatgczenie A, dla ktérej zachodzi przewodzenie przerywane
pradu odbiornika dla E =1V przy f, = 2 kHz

c) Wartosc¢ indukeyjnosci L, ktéra zapewni przewodzenie ciggte pradu odbiornika w
przedziale zmian A =(0,2 —0,8) przy czestotliwosci zatgczania f,=4 kHz i E =3 V.
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