Zad.12 AX

Dla uktadu sterownika impulsowego pradu statego obnizajgcego napiecia, pokazanego na
rysunku 2, z odbiornikiem typu LCR obliczyc¢:

a) Maksymalng amplitude pulsacji pragdu odbiornika

b) Zakres zmian amplitudy pulsacji pradu odbiornika w przedziale zmian napiecia
wyjsciowego U, =(0,15-0,85) U,

c) Maksymalng wartos¢ pulsacji napiecia wyjsciowego U

d) Wartos¢ wzglednego czasu zatgczenie A, od ktdérej ponizej zachodzi przewodzenie
przerywane pradu dtawika

Dane: U, =15V, R, =28080kQ, L, =12 mH, f, =15 kHz, C, = 50 pF
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Zad.13 A

Dla uktadu sterownika impulsowego pradu statego obnizajgcego napiecia z dwustanowg
regulacjg pradu odbiornika typu RLE, pokazanego na rysunku 3 obliczyc:

a) Szeroko$¢ petli histerezy H = Al, przy ktorej maksymalna czestotliwos¢ przetgczania
tranzystora wyniesie f, = 25 kHz

b) O ile bedzie zmieniac sie czestotliwos¢ przetaczania f, w catym zakresie zmian napiecia
wyjsciowego U, = (0,15-0,85) U,

Dane: U,.=48V,R,=0,5Q, L, =15 mH,
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Wzory dla sterownika napiecia —z rys. 3
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